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중량

상태 표시등

원거리에서도 로봇 동작 상태 확인 가능

동작 성능

좁은 영역에서도 동작성이 우수

스위치

UX 고려한 스위치와 개인 맞춤형 버튼 설정 지원

핸드 그립

직접 교시에 최적화된 그립감

에어 호스

2개의 에어 호스 내장으로 Tool 장착이 보다 편리
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8 In / 8 Out

2 In / 2 Out

24 V 
Max. 2A

100~240 (50~60Hz)

PROFINET IO, EtherNet/IP, EtherNet(TCP/IP), PROFIBUS, DeviceNet, CANOpen, CC-Link, CC-Link IE Field,
EtherCAT, MODBUS/TCP
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기반 하중 kg

작업반경 mm

자유도 Axes

설치 방식
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사용온도 ℃

무게 kg
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크기 WxHxD mm

무게 kg

IP등급

I/O - flange Digital

Analog

I/O Power Supply

투입전원 VAC

Fieldbus/UI

Collaborative
Robot
인간 친화적 협동 로봇

mm

최대 리치



Service

 · 각종 Application에 적용할 수 있는 
 다양한 Payload의 Tool 공급

 · 간단한 프로그래밍과 쉬운 설치

 · 호환성 향상을 위한 개조용 데이터 제공

 · 로봇 설치 전 Base 작업 불필요 및 작업대 확보 가능 

 · 제어기, T/P, 각종 주변기기 설치 및 보관 용이

 · 간편한 레이아웃 재배치 및 높낮이 조절 가능 

 · 고객의 시야각에 맞는 T/P 위치 설정으로 작업자의 
양손이 자유로움

 · 설치 시 필요한 기본 부자재 제공

 · 엔드 이펙터(End Effector) 인터페이스용 
 기본 케이블 제공(I/O, Ethercat)

엔드 이펙터(End Effector)

모바일 카트(Mobile Cart)

스타터 키트(Starter Kit)

협동 로봇 에코 시스템

※ 별도 구매 옵션 상품입니다.

※ 별도 구매 옵션 상품입니다.
Assembly (Screw, Gear) Inspection

Press Forming Assistance

Packaging & Palletizing

Plastic Injection Assistance

Welding

Gluing/Bonding

Polishing & Deburring

CNC Machine Tending

Pick & Place

Air Blowing

사  용  자
편  의  성

인간친화적

편  의  성

안 전 제 어
플  랫  폼

고  성  능
산업용PC

 A  /  S 의
용  이  성

 · 터치형 T/P와 심플한 인터페이스 

 · 기본 Air 2EA 제공으로 별도 배선 불필요

 · 핸드 그립 스위치를 통한 직접 교시 가능

 · 교체가 용이한 일체형 통합 구동 모듈 적용

 · 도어형 외함 적용으로 제어기 유지보수 편리 

 · 작업자의 심리적 평온함을 제공하는 유선형 디자인 채택

 · 곡선 형태의 디자인 적용을 통한 협착 사고 원천 차단

 · 국제 인증 기관(TÜV SÜD)에서 승인된 Safety CPU 적용

 · '산업용 로봇 안전검사' 및 '협동 로봇 작업장 안전 인증' 대응 최적화

 · 일시적 전원 불안정에 의한 데이터 소실 방지용 Buffer 내장

 · 고가반 협동 로봇까지 적용 가능한 고용량 전원 모듈 적용

로봇 특장점


